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Wytaczenie odpowiedzialnosci

Firma Zipwake nie ponosi
odpowiedzialnosci za strate czasu i koszty
zwigzane z podnoszeniem, holowaniem

lub transportem oraz wszelkimi innymi
posrednimi, przypadkowymi uszkodzeniami,
obrazeniami, niedogodnosciami

i stratami handlowymi powstatymi

podczas uzytkowania niniejszego

produktu. Firma Zipwake nie ponosi
odpowiedzialnosci w przypadku uszkodzen
spowodowanych nieprawidtowym
uzytkowaniem, nieprawidtowa instalacjag lub
wprowadzaniem modyfikacji do naszych
produktow lub wypadkoéw z ich udziatem, a
takze w przypadku roszczen z tytutu utraty
dochodu whniesionych przez strony trzecie.

Informacja o znakach towarowych

Zipwake jest zastrzezonym znakiem towarowym
Prezip Technology AB, Szwecja. Wszystkie inne
znaki towarowe, nazwy handlowe lub nazwy
firm, do ktérych odniesiono sie w niniejszym
dokumencie, zostaty uzyte wytacznie

w celach identyfikacyjnych i s wtasnoscig ich
odpowiednich wtascicieli.

Informacja patentowa

Niniejszy produkt jest chroniony patentami,
patentami na wzdr, zgtoszeniami do
opatentowania lub zgtoszeniami do
opatentowania wzoru.

Deklaracja zgodnosci

Niniejszy produkt jest zgodny z nastepujacymi
wymogami dotyczacymi zgodnosci
elektromagnetycznej (EMC) i standardami
dotyczacymi uzytkowania w srodowisku

morskim.

CE EN 60945

FCC CFR 47, czes¢ 15, rozdziat B
DNV Standard nr 2.4

IACS E10

GL GL VI72

Aby zapewni¢ zgodnos¢ EMC, wymagana
jest prawidtowa instalacja z uwzglednieniem
dokumentacji Zipwake.

Produkt przestrzega zalecanych praktyk ABYC,
E-11: Systemy elektryczne AC i DC na todziach
oraz H-27: Zawory burtowe, przejscia burtowe

i korki spustowe.

Zipwake Series S jest kompatybilny z NMEA
2000° (wersja oprogramowania 2.6 lub wyzsza)
Baza danych NMEA Network Message wersja 2.101.

Dokumentacja i doktadnos¢ techniczna
Zgodnie z nasza najlepsza wiedzg informacje
zawarte w niniejszym dokumencie byty
poprawne w momencie jego utworzenia.
Niemniej jednak firma Zipwake nie ponosi
odpowiedzialnosci za wszelkie niescistosci lub
pominiecia odnoszace sie do tego dokumentu.
Ponadto nasza polityka dotyczaca ciggtego
usprawniania produktu moze spowodowac
zmiane specyfikacji bez uprzedniego
powiadomienia. W rezultacie firma Zipwake nie
ponosi odpowiedzialnosci za wszelkie réznice
pomiedzy produktem a niniejszym dokumentem.
Oswiadczenie o uczciwym uzywaniu
Uzytkownik moze wydrukowac kopie niniejszej
instrukcji do wtasnego uzytku. Uzytkownik

nie moze przekazywac lub sprzedawac kopii
instrukcji stronom trzecim ani w jakikolwiek
sposob wykorzystywac niniejszej instrukcji

w celach komercyjnych.

Utylizacja produktu

Ten produkt nalezy utylizowac¢ zgodnie

z dyrektywa WEEE.
o Dyrektywa dotyczaca zuzytego sprzetu elektrycznego

i elektronicznego (WEEE)
Dyrektywa WEEE nie dotyczy niektérych czesci
Zipwake; niemniej jednak wspieramy te polityke
i prosimy o zachowanie nalezytej uwagi podczas
utylizacji produktu.

Rejestracja produktu

Produkt mozna zarejestrowac w Internecie
na stronie www.zipwake.com/register.
Rejestracja umozliwia dostep do aktualizacji
oprogramowania itp.
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1 WAZNE INFORMACJE

1.1 CZYTANIE INSTRUKCJI OBSLUGI

Przed uzyciem systemu dynamicznej kontroli wywazenia nalezy doktadnie przeczytac
i zrozumiec niniejszg instrukcje obstugi. W razie problemoéw ze zrozumieniem ktorejkolwiek
czesci instrukcji, prosze sie skontaktowac ze sprzedawca, aby uzyskac wiecej informacji.

AWAZNE Zignorowanie informacji oznaczonej jako WAZNE moze prowadzié
do awarii lub uszkodzenia systemu lub wtasnosci.

UWAGA!
Informacje oznaczone stowem UWAGA! sg waznymi informacjami dotyczacymi dziatania
i funkcji systemu kontroli wywazenia.

1.2 OGOLNE INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

System kontroli wywazenia jest urzadzeniem zapewniajagcym wiekszy komfort podczas
zeglugi, lepsza wydajnosc¢ i mniejsze zuzycie paliwa. Nalezy pamietad, ze w zadnych
okolicznosciach system nie przejmuje odpowiedzialnosci za manewrowanie todzig

w bezpieczny sposdb spoczywajacej na sterniku.

Nalezy poswieci¢ czas i zaznajomic sie z systemem i jego funkcjami na spokojnych
wodach, aby przyzwyczaic sie do jego wptywu na sterowanie todzig przed uzyciem
systemu w normalnych warunkach.

1.3 SZCZEGOLNE UWAGI OPERACYJNE

A WAZNE Dynamiczny system kontroli wywazenia powinien by¢ gtéwnym
systemem kontrolujacym wywazenie todzi. Jesli todz jest
wyposazona w silnik zaburtowy lub naped rufowy, ich wywazenie
(nachylenie wata sruby) powinno by¢ ustawione na zero, poza
mozliwoscia regulacji przy duzych predkosciach lub w przypadkach
zastosowania dodatkowej kontroli automatycznej w razie potrzeby
wsparcia wywazenia zapewnianego przez separatory.
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2 PRZEGLAD SYSTEMU

System dynamicznej kontroli wywazenia serii S wykorzystuje najwyzszej jakosci,
wytrzymate i szybko reagujgce separatory oraz unikatowe sterowanie 3D, zapewniajgc
osobie kierujacej todzig bezkonkurencyjna, przyjazna w obstudze, intuicyjng i precyzyjna
kontrole nad trymowaniem, przechylaniem i utrzymywaniem kursu. System jest w petni
automatyczny i znacznie poprawia wydajnosc¢ todzi, zuzycie paliwa, komfort

i bezpieczenstwo.

KLUCZOWE FUNKCJE

AUTOMATYCZNA REGULACJA KATA PITCH
System automatycznie reguluje kat pitch linii Srubowej todzi, minimalizujgc opor fali
i zapewniajac najlepszg wydajnosc i komfort przy dowolnej predkosci (rozdziat 7).

AUTOMATYCZNA KONTROLA ROLL

System automatycznie eliminuje niewygodny i niebezpieczny roll todzi. System
ciggle pracuje nad utrzymaniem poziomu todzi lub wykonywaniem zréwnowazonych
(przechylonych) zakretow (rozdziat 8).

RECZNA KONTROLA NACHYLENIA

Nachylenie todzi (rozdziat 6.1) mozna kontrolowac recznie za pomoca koét sterujgcych.
Koto pitch steruje katem pitch linii Srubowej, a koto roll zwykle kontroluje kat roll todzi.
W trybie Steering (sterowanie) (rozdziat 6.2) koto roll kontroluje kurs lub kat yaw.

ZEWNETRZNY MONITORING | STEROWANIE SYSTEMEM

Istnieje mozliwo$¢ monitorowania systemu i/lub sterowania nim przez urzadzenia
zewnetrzne np. wyswietlacze wielofunkcyjne lub plotery za posrednictwem interfejsu
NMEA 2000° (rozdziat 14). Podrecznik programowania zawiera wyczerpujace informacje
na temat integracji systemu z NMEA 2000.

SCHEMAT SYSTEMU

URZADZENIE ZEWNETRZNE MOSTEK FLYBRIDGE
PANEL STEROWANIA ? PANEL STEROWANIA
1
Zewnetrzny odbiornik
NMEA GPS (opcjonalny)
2000 I
Mozliwos¢ instalacji
@ JEDNOSTKA DYSTRYBUCJI 30:.;:;?%;/";51;2“
‘ Do 6 separatoréw

Klucz/czujnik
zaptonu

1-BUS
(magistrala CAN)

) ) L BN N NN Zasilaniel2-32 V, prad staty

SEPARATORY - ' SEPARATORY
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3 INSTALACJA

Nalezy przestrzegac instrukcji instalacji serii S Zipwake w przypadku montowania
i podtaczania separatoréw, jednostki dystrybucji, paneli sterowania i dodatkowego
odbiornika GPS na todzi.

3.1 PODLACZANIE NMEA 2000 GPS

A WAZNE Automatyczne funkcje kontroli systemu sa wytgczone/wytaczajg sie,
jesli nie ma dostepnego sygnatu predkosci GPS.

Kazdy panel sterowania jest wyposazony we wbudowang antene GPS, ale moga by¢
wymagane dodatkowe sygnaty GPS pochodzace ze zrdédta sieciowego GPS NMEA
2000, np. chartplottera lub autopilota. System automatycznie uzyje zrédta o najlepszym
sygnale. Nalezy odniesc¢ sie do schematu okablowania w instrukcji instalacji, aby uzyskac
informacje o podtgczaniu sieci NMEA 2000.

3.2 PODLACZANIE ZEWNETRZNEGO SYSTEMU GPS

Jesli na todzi jest tylko jedna steréwka z ostong ekranujaca )
(dachem), a takze nie ma dostepu do innych zrédet sygnatu E
GPS, moze by¢ wymagany sygnat z zewnetrznego systemu GPS

z zewnetrznej anteny GPS Zipwake (nr czesci 2011240). Nalezy

odniesc¢ sie do schematu okablowania w instrukcji instalacji, aby

uzyskac informacje o podtgczaniu zewnetrznego systemu GPS.

3.3 INSTALACJA PRZELACZNIKA ZAPLONU

Nalezy podtaczyc¢ przetacznik zaptonu todzi do wejscia Key Sense z tytu panelu
sterowania. Dzieki temu system bedzie automatycznie wtaczany/wytaczany podczas
witaczania/wytaczania zaptonu (silnika). Odnies¢ sie do schematu okablowania

w instrukcji instalacji.

s

15b,IGN.A,2

ce 1-8US OUT

NMEA 2K
MODEL NAWE: CP-S 12:32V DC
PARTNO 2011139 =

ompass Safe Distance 0.5

ZIPWAKE o

UWAGA!

Jesli zainstalowano dodatkowy panel sterowania (kilka sterowek, np. flybridge), nalezy
podtaczy¢ przetacznik zaptonu todzi do wejscia Key Sense w taki sam sposob jak

w gtéwnym panelu sterowania.
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4.1

4.2

PRZEGLAD PANELU STEROWANIA

ZiPWAKE

AUTO PITCH AUTO ROLL

PODSTAWOWE FUNKCJE PANELU STEROWANIA

Wyswietlacz
Czytelny w stoncu, przekatna 2,4", TFT typu transflective, 320 x 240 pikseli, kolorowy.

Czujnik swiatta
Czujnik swiatta automatycznie dopasowuje jasnos¢ wyswietlacza i przetacza pomiedzy trybami
Day (dzien) i Night (noc), jesli wyswietlacz dziata w trybie Auto.

Przycisk ZASILANIE/MENU
Nacisnij i przytrzymaj, aby wtaczyé/wytaczyé panel.

Przycisk AUTO
Nacisnij i przytrzymaj, aby wtaczyé/wytaczyé automatyczng kontrole kata pitch i roll, nastepnie
nacisnij, aby wytaczyé/wtaczyé automatyczng kontrole roll.

Koto roll

Przekrec, aby recznie sterowac parametrem roll. Przekrec, aby dostosowac poziom parametru
roll w trybie automatycznej kontroli roll. Przekrec, aby sterowac todzig w trybie Steering
(sterowanie). Nacisnij, aby uzyskac¢ dostep do funkcji specjalnych: np. zapisywanie biezagcych
ustawien wywazenia i aktywacja trybu Steering (sterowanie).

Koto pitch
Przekred, aby recznie sterowac parametrem pitch.

NAWIGACJA W MENU | FUNKCJE SOFTKEY

Przycisk ZASILANIE/MENU
Nacisnij, aby przejs¢ do menu.
Przycisk softkey dla funkcji WSTECZ, ANULUJ.

Przycisk AUTO
Przycisk softkey dla funkcji OK, DALEJ, WYBIERZ, RESETUJ, EDYTUJ, ZAPISZ, START,
ZROBIONE i wszystkich wyborow w oknach dialogowych.

Koto roll
Przekrec, aby uzyskac zadana predkosc¢ podczas edytowania krzywej automatycznej regulacji
kata pitch. Nacisnij, aby wybrac (funkcja identyczna do funkcji wyboru przycisku AUTO).

Koto pitch
Przekred, aby dostosowac przediuzenie separatora przy zadanej predkosci podczas edytowania
krzywej automatycznej regulacji kata pitch.
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4.3 PRZEGLAD GEOWNEGO WYSWIETLACZA

D) AUTO PITCH Jy AUTO ROLIOSS

2 3

10 12 14 13 n

1 Status GPS: Zielony - pozycja GPS OK Zo6tty - brak pozycji GPS Czerwony - brak
potaczenia GPS

2 AUTO PITCH i zielony tuk: Wskaznik informujacy o aktywacji automatycznej regulacji kata
pitch.
PITCH: Wskaznik informujacy o recznej regulacji kata pitch - automatyczna regulacja kata pitch
jest wytaczona.

3 AUTO ROLL i zielony tuk: Wskaznik informujacy o aktywacji automatycznej regulacji kata roll.
ROLL: Wskaznik informujacy o recznej regulacji kata roll - automatyczna regulacja kata roll jest
wytaczona.

Poziom AUTO ROLL: Wskazuje obecny poziom automatycznej kontroli roll.
Kat pitch: Wskazuje kat pitch wyrazony w stopniach.

Kat roll: Wskazuje kat roll wyrazony w stopniach.

Wskaznik pitch todzi: Wizualizacja obecnego kata pitch todzi.

Wskaznik roll fodzi: Wizualizacja obecnego kata roll todzi.

© 0 N O u »

Kompensacja pitch: Wskaznik informujacy o recznej kompensacji parametru pitch, gdy
automatyczna regulacja kata pitch jest aktywna.

10 Pozycja separatora na lewej burcie: Wskazuje wydtuzenie separatoréw na lewej burcie
wyrazone w procentach.

11 Pozycja separatora na prawej burcie: Wskazuje wydtuzenie separatoréw na prawej burcie
wyrazone w procentach.

12 Informacja o separatorze na lewej burcie: Wizualizacja biezagcego wydtuzenia separatora na
lewej burcie.

13 Informacja o separatorze na prawej burcie: Wizualizacja biezacego wydtuzenia separatora na
prawej burcie.

14 Predkos¢ todzi: Biezaca predkosé nad dnem. Jesli nie ma sygnatu GPS, predkos¢ nie bedzie
wyswietlana.

15 Informacja o btedzie: Wskaznik informujacy o btedzie systemowym - nalezy sprawdzi¢ menu
System Information (informacje o systemie).

16 Btad separatora: Wskaznik informujacy o btedzie separatora - nalezy sprawdzi¢ menu
informacji systemowych.

17 STEER: Wskaznik informujacy o aktywowaniu trybu Steering (sterowanie).

4.4 KOLA STERUJACE PROGRESYWNE WZGLEDEM PREDKOSCI

Kota pitch i roll sg progresywne wzgledem predkosci obracania. Jedno ,kliknigecie” kota
pitch lub roll przesunie topatki separatora o jeden procent (1%). Szybsze przekrecenie
kota spowoduje zwiekszenie krokéw ilosciowych na jedno ,klikniecie”. Wielkos¢ kroku
iloSciowego podczas szybszego obracania kotem zalezy od biezgcej predkosci todzi. Przy
nizszych predkosciach todzi kroki ilosciowe sg wyzsze, przy wyzszych predkosciach todzi
- nizsze. Dzieki temu reczne sterowanie parametrami pitch

i roll jest efektywne i bezpieczne.
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5 WSTEPNE URUCHOMIENIE

5.1 KONFIGURACJA SYSTEMU

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk

ZASILANIE, az logo Zipwake pojawi sie z.
[

na wyswietlaczu.

Series S Main Bridge Panel
2. Przeczytaj tekst oznaczony stowem Version 2.6
ATTENTION (uwaga), a nastepnie A ATTENTION
nacisnij przycisk OK lub odczekaj The Trim Control System may affect the
7 sekund) na przejs’cie do kolejnego course keeping of your boat. Always pay

close attention to steering the boat.

kroku.

3. Wybierz jezyk i nacisnij DALEJ. Select Language

Frangais
Italiano
Nederlands

4. Wybierz jednostki i nacisnij DALEJ.

, Wybhierz jednostki
Metryczne: kilogramy, metry .
Imperialne: funty, stopy System jednostek [Eylral

5. Wprowadz dtugosc¢ todzi i nacisnij

Whpisz dane lodzi

DALEJ.
Dlugosé lodzi m

6. Wprowadz szerokos¢ catkowita todzi . .
i nacisnij DALEJ. Szerokosc lodzi 30m

Waga lodzi 5000 kg

7. Wprowadz wage todzi i nacisnij DALEJ.

L ) Liczba separat. 2
8. Wprowadz liczbe zainstalowanych

separatordw i nacisnij DALEJ.

WSTECZ

UWAGA!

Wymagane jest podanie jedynie przyblizonych danych todzi. W tym celu mozna postuzyé
sie dtugoscia kadtuba, maksymalna szerokoscig ponad zatamaniem burty (szerokoscia
statku) oraz wypornosciag z potowa tadunku.

W przypadku zainstalowania pojedynczego separatora i wysrodkowania go na osi
symetrii todzi na pawezy liczba separatoréw bedzie nieparzysta. Centralnie zamontowany
separator bedzie reagowat wytacznie na ruch wznoszacy. Nalezy odnies$¢ sie do instrukcji
instalacji, aby uzyskac¢ informacje dotyczace podtgczania centralnie zamontowanego
separatora do jednostki dystrybucji.
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9. System obliczy krzywa automatycznej AUTO krzywizna Pitch
regulacji kata pitch. Informacja
ta bedzie wykorzystywana przez
system do okreslania wydtuzania
elementéw przechwytujacych przy Obliczanie
réznych predkosciach po aktywowaniu AUTO krzywizny Pitch...
automatycznej regulacji kata pitch
(rozdziat 7).

Nacisnij OK lub poczekaj na zamkniecie
okna dialogowego.

UWAGA!
Zawsze mozna zaczac¢ konfiguracje od poczatku, wykonujac operacje przywrocenia
ustawien fabrycznych (rozdziat 13.1).

A WAZNE Automatyczne funkcje kontroli systemu wymagaja poprawnych
danych dotyczacych todzi, aby mogty dziata¢ prawidtowo. Nalezy
upewnic sie, ze wprowadzone dane dotyczace todzi sg prawidtowe.

5.2 SPRAWDZANIE SYGNALU GPS

A WAZNE Podczas pierwszego uruchomienia systemu odbidr sygnatu satelity
GPS moze zajac¢ kilka minut.

1. Nacisnij przycisk MENU. Menu systemowe

2. Wybierz opcje Select GPS Source = Ustawienia AUTO »
(wybierz zréodto GPS) i nacisnij przycisk

) & Konfiguracja separatora »
SELECT (wybierz).

CJ Ustawienia ekranu »
> Resetowanie Pitch i Roll
NSl Wybierz zr. sygnalu GPS »

3. Zrédto sygnatu GPS jest domyslnie o] Glowny GPS zewn.
ustawione na opcje Auto.

System automatycznie wybierze II.I.II

zrodto sygnatu GPS o najlepszej jakosci 320119042708 113326 101415
sygnatu i pokaze je w nagtéwku menu. Stan GPS

Dobry

4. Wartosc¢ pola GPS Status (status T Zr. danych GPS Auto

sygnatu GPS) powinna wskazywac¢ Good
(dobry) lub Excellent (doskonaty). EXT GPS Baud Auto

Jesli tak nie jest, nalezy odnies¢ sie do WSTECZ WYBIERZ
rozwigzywania problemdw (rozdziat 14).

10 SYSTEM DYNAMICZNEJ KONTROLI WYWAZENIA ZIPWAKE - SERIA S



5.3 RESETOWANIE KATOW PITCH | ROLL

A WAZNE Podczas pierwszego uruchomienia systemu nalezy zresetowac
wskazniki katéw pitch i roll, aby automatyczne funkcje kontroli
systemu dziataty prawidtowo. Podczas resetowania tych wskaznikow
tédz musi znajdowac sie w poziomie, na brzegu lub na spokojnych
wodach (w bezruchu).

1. Nacisnij przycisk MENU.

D § Menu systemowe

2. Wybierz opcje Reset Pitch & Roll
(resetuj parametry pitch i roll) i nacisnij
L3 . -
przycisk SELECT (wybierz). ™ Ustawienia AUTO »

& Konfiguracja separatora »

Informacje o systemie »

CJ Ustawienia ekranu »
i3l Resetowanie Pitch i Roll »

3. Wybierz opcje Reset Pitch Angle

(resetuij kat pitch) i naciénij RESET Wskazniki Pitch i Roll
(resetuj). Nacisnij YES (tak) w oknie Resetuj Pitch » 0.0°

dialogowym, aby potwierdzic. Resetuj Roll » 0.0°

4. Wybierz opcje Reset Roll Angle
(resetuj kat roll) i nacisnij RESET
(resetuj). Nacisnij YES (tak) w oknie
dialogowym, aby potwierdzic.

UWAGA!
Katy pitch i roll powinny by¢ bliskie wartosci 0,0°.
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6 RECZNA KONTROLA NACHYLENIA

6.1 RECZNA KONTROLA KATA PITCH | ROLL

System w trybie recznym umozliwia reczne kontrolowanie nachylenia todzi za pomoca
kot sterujgcych. Koto pitch steruje katem pitch linii sSrubowej, a koto roll kontroluje kat roll
todzi.

Pochylenie dziobu w dét Korekta przechytu na lewa burte
Przekreci¢ koto pitch do przodu Przekrecic¢ koto roll w prawo
Wzniesienie dziobu do géry Korekta przechytu na prawa burte
Przekreci¢ koto pitch do tytu Przekrecic¢ koto roll w lewo

6.2 TRYB STEERING (STEROWANIE)

Po aktywacji trybu Steering (sterowanie) koto roll dziata jak ster i kontroluje kurs todzi
i kat yaw.

A WAZNE Trybu Steering (sterowanie) nalezy uzywac wytgcznie do
wprowadzania rozsadnych korekt kursu na wzglednie spokojnych
wodach. Tryb Steering (sterowanie) jest wytgczony/wytgcza sie, jesli
aktywowana zostaje funkcja automatycznej kontroli roll (rozdziat 8).

1. Aby aktywowac tryb Steering (sterowanie),
nacisnij i przytrzymaj koto roll (A), az na
wyswietlaczu pojawi sie STEER (B).

2. Przekrec¢ koto roll w prawo, aby sterowac
na prawa burte (STBD).

3. Przekrec koto roll w lewo, aby sterowac
na lewa burte (PORT).

N

. Aby wytaczy¢ tryb Steering (sterowanie),
nacisnij i przytrzymaj koto roll (A),
az oznaczenie STEER (B) zniknie
z wyswietlacza.

PORT STBD PORT STBD

[ o o

| MENiJ‘ AUTO | B
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7 AUTOMATYCZNA REGULACJA KATA PITCH

71  AUTOMATYCZNY KAT PITCH

Przy aktywowanej funkcji automatycz-
nej regulacji kata pitch system bedzie
automatycznie dostosowywat wywazenie
todzi, minimalizujac opdr fali i zapewnia-
jac najlepszg wydajnosé i komfort przy
dowolnej predkosci. Krzywa automatycz-
nej regulacji kata pitch informuje system
o diugosciach wydtuzenia separatoréw
wymaganych dla danych predkosci, za-
pewniajgc dostosowanie kata pitch todzi w
formie funkcji predkosci.

»
>

Wydtuzenie separatora

Predkosé

A WAZNE Automatyczne funkcje kontroli systemu sa wytagczone/wytaczaja sie,
jesli nie ma dostepnego sygnatu predkosci GPS lub w przypadku

innych awarii systemu. W takim przypadku w gérnej czesci

wyswietlacza gtéwnego bedzie wyswietlana migajgca informacja o

btedzie.

Jezeli system jest w trybie recznym:

1. Aby aktywowac automatyczna regulacje A RAUTO PITCH  AUTO ROLL B
kata pitch i roll, nacisnij i przytrzymaj N

przycisk AUTO, az napis AUTO PITCH .('
(A), AUTO ROLL (B) i zielone tuki .
pojawia sie na wyswietlaczu.

2. Aby wtaczyc¢ tylko automatyczng

regulacje kata pitch, nacisnij przycisk C —o:L) 31 e

AUTO. Napis AUTO PITCH (A) i jego
zielony tuk pozostang na ekranie,

a napis AUTO (ROLL) i jego zielony tuk
znikna z wyswietlacza.

3. Nacis$nij przycisk Auto w celu ponownej
aktywacji automatycznej regulacji kata
roll.

4. Nacisnij i przytrzymaj przycisk Auto, aby
powrdci¢ do trybu recznego.

UWAGA!
Poziomy wydtuzenia separatoréow (C) sg pokazane w dolnych rogach wyswietlacza.
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7.2 KOMPENSACJA AUTOMATYCZNEJ REGULACJI KATA PITCH

Nawet w przypadku aktywacji funkcji automatycznej regulacji kata pitch mozna recznie
kompensowac automatyczne ustawienia pitch, aby uwzglednic¢ rézne warunki panujgce na
morzu i rézne rodzaje tadunku.

1. Aby skierowac¢ dzidb w doét, przekred
koto pitch do przodu, by zwiekszyc¢
kompensacje kata pitch (A).

Aby skierowac dzidb w gore, przekrec
koto pitch do tytu, by zmniejszy¢
kompensacje kata pitch (A).

I Lokalne dostosowanie
wedtug biezacej predkosci

2. Jesli wprowadzone zmiany doprowadzity A
do lepszego wywazenia todzi, mozna -
je zapisac, naciskajac i przytrzymujac |
koto roll (B), az do znikniecia ikony
kompensacji kata pitch (A). Krzywa ——
automatycznej regulacji kata pitch jest
dostosowywana lokalnie wedtug biezacej
predkosci todzi. >

UWAGA!

Zapisywanie preferowanych ustawien wywazenia przy réznych predkosciach todzi jest
szybkim sposobem na stworzenie optymalnej krzywej dla danej todzi i konkretnego
tadunku. Szczegodty dotyczace krzywej mozna wyswietli¢ i dostosowacd na stronie menu
(rozdziat 7.3).
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7.3 EDYCJA KRZYWEJ AUTOMATYCZNEJ REGULACJI KATA PITCH

Krzywa automatycznej regulacji kata pitch informuje system o dtugosciach wydtuzenia
separatorow wymaganych dla danych predkosci, zapewniajgc dostosowanie kata pitch
todzi w formie funkcji predkosci. Podczas pierwszego uruchomienia systemu (rozdziat 5)
domysina krzywa jest obliczana w oparciu o dane dotyczace todzi (dtugosé, szerokosé
catkowita, wage). Krzywa automatycznej regulacji kata pitch mozna wyswietli¢ i
dostosowac na stronie menu.

1. Nacisnij przycisk MENU. D Menu systemowe

2. Wybierz opcje AUTO Setup Informacje o systemie »

bl Ustawienia AUTO »
& Konfiguracja separatora »

(konfiguracja automatyczna) i nacisnij
przycisk SELECT (wybierz).

03 Ustawienia ekranu »
¥ Resetowanie Pitch i Roll »

WSTECZ WYBIERZ

3. Wybierz opcje Auto Pitch Curve b Ustawienia AUTO

(krzywa automatycznej regulacji pitch) AUTO krzywizna Pitch »
i nacisnij przycisk SELECT (wybierz).
AUTO Roll Aktywne

- Granica dolna 9.5 KTS
- Granica gérna 45.0 KTS
Whpisz dane lodzi 0
WSTECZ WYBIERZ
4. Nacisnij EDIT (edytuj), aby przejs¢ do AUTO kontrola krzywizny Pitch
trybu edycji.

5. Przekred¢ koto roll, aby przeniesé sie do ° 94 %
zgdanej predkosci.

6. A: Przekrec koto pitch do przodu, aby zwiekszyc
wydtuzenie separatora i obnizy¢ dzidb
(zmniejszy¢ kat pitch).

lub
B: Przekrec koto pitch do tytu, aby zmniejszyc
wydtuzenie separatora i podniesé¢ dzidb

(zwiekszy¢ kat pitch).

7. Powtorz kroki 5-6, jesli nalezy wyregulowacd
wiecej niz jedno ustawienie.

8. Nacisnij SAVE (zapisz), aby zaktualizowac krzywa.

UWAGA!
Aby przywrdcic oryginalne (domysine) ustawienia krzywej automatycznej regulacji kata
pitch, nalezy przeprowadzi¢ operacje przywrdcenia ustawien fabrycznych (rozdziat 13.1).
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8 AUTOMATYCZNA KONTROLA ROLL

8.1 AUTOMATYCZNY ROLL Opcja Auto Roll
wytaczona
Po aktywowaniu funkcji automatycznej

kontroli roll system automatycznie
eliminuje niewygodny i niebezpieczny 1

roll todzi. System ciggle pracuje nad Opcja Auto Roll
utrzymaniem poziomu todzi lub aktywowana
wykonywaniem zréwnowazonych
(przechylonych) zakretéw. W przypadku
todzi, ktoére przechylaja sie zbyt mocno
podczas zakretow, system pomaga

w wykonywaniu ostrzejszych zakretdow.

A WAZNE Funkcja automatycznej kontroli roll jest aktywna przy predkosciach
przekraczajacych predkosc graniczng automatycznych funkcji
kontroli systemu (rozdziat 8.2). Automatyczne funkcje kontroli
systemu sa wytgczone/wytaczajg sie, jesli nie ma dostepnego
sygnatu predkosci GPS.

Jezeli system jest w trybie recznym:

1. Aby aktywowac automatyczng regulacje
kata pitch i roll, nacisnij i przytrzymaj
przycisk AUTO, az napis AUTO PITCH (A),
AUTO ROLL (B) i zielone tuki pojawia sie
na wyswietlaczu.

2. Aby wtaczyc¢ tylko automatyczng regulacje
kata pitch, nacisnij przycisk AUTO.
Napis AUTO PITCH (A) i jego zielony tuk
pozostanag na ekranie,
a napis AUTO (ROLL) i jego zielony tuk
znikna z wyswietlacza.

3. Nacisnij przycisk Auto w celu ponownej
aktywacji automatycznej regulacji kata roll.

4. Nacisnij i przytrzymaj przycisk Auto, aby
powrdci¢ do trybu recznego.

8.2 ZAKRES PREDKOSCI FUNKCJI AUTO ROLL

Sterowanie funkcja Auto Roll jest aktywne w zakresie predkosci obliczonym na podstawie

wprowadzonych danych todzi. Wartosci domysine dolnej i gdérnej granicy mozna

odpowiednio zmieniac.
Ustawienia AUTO

1. Nacisnij przycisk MENU. AUTO krzywizna Pitch »

2. Wybierz funkcje AUTO Setup i nacisnij przycisk AUTO Roll Aktywne
SELECT.

- Granica dolna 9.5 KTS

3. 3. W celu ustawienia granicy predkosci wybierz A5.0 KTS

opcje Gorna/Dolna Granica AUTO Roll i wcisnij
WYBIERZ.

UWAGA! WSTECZ WYBIERZ

Po przekroczeniu gérnej granicy predkosci funkcja AUTO Roll wytacza sie do chwili, gdy
predkosé spadnie o 6 weztdw ponizej gérnej granicy przy niezmienionym kursie.

Whpisz dane lodzi »
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8.3 POZIOM FUNKCJI AUTO ROLL

Po aktywowaniu funkcji automatycznej kontroli roll mozna dostosowac jej czutosé

w zakresie 1-10.

Nalezy zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ poziom roll w zaleznosci od warunkdw panujgcych na
morzu i danego tadunku.

1. Przekrec¢ koto roll w prawo, aby
zwiekszy¢ poziom roll.
Przekrec koto roll w lewo, aby
zmniejszy¢ poziom roll.

2. Wskaznik poziomu roll gasnie po kilku
sekundach, po czym poziom roll zostaje
zapisany.

UWAGA!

Obecny poziom roll (A) pokazywany jest na srodku ekranu. Poziom roll 5 oznacza
normalna (domysing) czutosé. Wyprdbuj rozne poziomy, aby znalez¢ odpowiednie
ustawienia. Wybrany poziom roll bedzie zapisany dopodki uzytkownik nie wybierze
nowego poziomu.
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9 KONFIGURACJA SEPARATORA

9.1 TEMPO KONTROLI RECZNEJ

Zaleznos$é miedzy szybkoscig obracania kotami sterowymi a szybkoscig zadziatania
separatoréw mozna ustawic¢ z wolnej na szybka w trybie recznego sterowania. Szybka
predkos¢ zapewnia dynamiczne dziatanie separatoréw dla bardziej agresywnego stylu
sterowania recznego, a domysine ustawienie wolne jest wystarczajgco szybkie dla
wiekszosci sternikow.
&Y
(® Informacje o systemie »
Ustawienia AUTO »

Menu systemowe

1. Nacisnij przycisk MENU.

2. Wybierz opcje Interceptor Setup
(konfiguracja separatora), a nastepnie
SELECT (wybierz).

Konfiguracja separatora s
& Konfiguracja separatora

Tempo kontrl recz [ERNET

Ustawienia ekra

3. Wybierz opcje Manual Ctrl Rate Resetowanie Pit

(tempo kontroli recznej), a nastepnie
SELECT (wybierz), aby ustawic¢
predkosé.

Auto. czyszczenie  24h

Licznik czyszcz. 23

Sprawdzanie separatora »

9.2 FUNKCJA AUTOMATYCZNEGO CZYSZCZENIA

Przy zataczonej funkcji automatycznego czyszczenia system przeprowadza 3 kolejne
cykle czyszczenia (wsuwanie i wysuwanie topatki) w definiowalnym okresie wynoszacym
od 24 godzin do 4 tygodni. Czeste wsuwanie i wysuwanie topatki skutecznie zapobiega
powstawaniu porostu na wewnetrznej czesci separatora, kiedy jednostka pozostaje przez
dtuzszy czas na wodzie.

Jesli ma by¢ stosowana funkcja automatycznego czyszczenia, nalezy zapoznac sie ze
schematem potgczen przedstawionym w instrukcji montazu w celu uzyskania informacji
na temat podtaczania uktadu zasilania.

Resetowanie licznika czyszczenia:

1.

2.

UWAGA!

. Nacisnij przycisk MENU.

. Wybierz opcje Interceptor Setup

. Wybierz opcje Auto Cleaning

. Wybierz opcje Cleaning Counter

Q

Menu systemowe

@ Informacje o systemie »

(ustawienie separatorow), a
nastepnie SELECT (wybierz).

(automatyczne czyszczenie), a
nastepnie SELECT (wybierz), aby
ustawic¢ zadany cykl czyszczenia.

Nacisnij przycisk MENU.

Wybierz opcje Interceptor Setup
(ustawienie separatoréw), a nastepnie
SELECT (wybierz).

(licznik czyszczenia), a nastepnie
opcje RESET (resetowanie). Nacisnij
YES (tak) w wyskakujgcym okienku,
aby potwierdzic.

Ustawienia AUTO »

Konfiguracja separatora
o & Konfiguracja separatora
Ustawienia ekra
Tempo kontrl recz Niskie

Licznik czyszcz. 23

Resetowanie Pitd

Sprawdzanie separatora b

Konfiguracja separatora

Tempo kontrl recz  Niskie

Auto. czyszczen| &

~

Konfiguracja separatora

Licznik czyszcz. Tempo kontrl recz  Niskie

Sprawdzanie sej . .
p Zresetowac licznik

I czyszczenia?

JNIE)

TAK |a»

L\

Cykl automatycznego czyszczenia zostanie uruchomiony, jesli potwierdzona predkosé
todzi wynosi ponizej 2 weztdw. Po wyciagnieciu todzi z wody nalezy wytaczyé funkcje
AUTOMATYCZNEGO czyszczenia lub odtaczy¢ zasilanie.

18
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9.3 SPRAWDZANIE SEPARATOROW

Aby monitorowac stan kazdego z separatoréw, nalezy regularnie uruchamiac¢ sprawdzanie
separatordw. Podczas tego procesu kazdy z separatorow wykonuje 5 cykli uderzen
topatek, mierzony jest tez moment obrotowy serwonapedu. Wyniki wyswietlane sg jako
Srednia i maksymalna wartos¢ dla topatek poruszajacych sie w obie strony.

W celu tatwiejszej oceny poziomdw momentdw obrotowych wartosci numeryczne
ukazane sa w formie wykresdéw paskowych w kolorach od zielonego do czerwonego,
gdzie zielony to wartosci dopuszczalne, a czerwony zbyt wysokie.

1. Nacisnij przycisk MENU. Y Menu systemowe

2. Wybierz opcje Interceptor Setup @ Informacije o systemie b
(konfiguracja separatora), a nastepnie Ustawienia AUTO »
SELECT (wybierz). Konfiguracja separatora b

0 Ustawienia ekranu »
¥ Resetowanie Pitch i Roll »

WSTECZ WYBIERZ
3. Wybierz opcje Interceptor Check i £ Konfiguracja separatora
nacisnij przycisk SELECT (wybierz). Tempo kontrl recz  Niskie

Auto. czyszczenie  24h
Licznik czyszcz. 23
Sprawdzanie separatora

4. Nacisnij przycisk START, aby wykonac Sprawdzanie separatora
cykl sprawdzania. UWAGA
Operacja sprawdzania sep.
wykonuje petne cykle
poesuwu. Pr. Poczatkowa
musi byé ponizej 2 weziow.

WSTECZ START]
5. Uzyj pokretet Roll lub Pitch aby wybrac Sprawdzanie separatora
rézne separatory, np. od separatora 1 < Separator na bakb. 1 >

lewej burty do separatora 1 prawej burty.

Sr. wy. I 15 mNm

Sr. we. 16 mNm
Max. wy. 41 mNm

Max. we. 37 mNm

START|

UWAGA!

Zaleca sie, aby pierwsze sprawdzanie wykonac bezposrednio po instalacji separatorow,
przed wodowaniem todzi. Jezeli separator wykazuje wtedy niedopuszczalny poziom
momentu obrotowego, wowczas najprawdopodobniej winna jest ptaskos¢ pawezy za
separatorem i/lub nadmiar farby przeciwporostowej pomiedzy jego topatkami. Wszystkie
odczyty powinny by¢ zielone!

Nalezy zawsze wykonac czynnosci naprawcze przy zaobserwowaniu zbyt wysokiego
poziomu momentu obrotowego, niezaleznie od tego, czy jest on spowodowany
ptaskosciag pawezy, nadmiarem farby przeciwporostowej, uszkodzeniem topatek czy
osadzaniem sie szlamu i wodorostoéw.
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10 WLACZANIE SYSTEMU

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk

ZASILANIE, az logo Zipwake pojawi sie leMKE

» . Series S Panel mostka qlc' c
na wyswietlaczu. Vorsja 2
A uwaca

2. Przeczytaj tekst oznaczony stowem System kontroli trymowaria moze
. ¢ utrzymanie kursu
ATTENTION (uwaga), a nastepnie lodzi. Zawsze skupiaj uwage na
o i i kierowaniu fodzig
nacisnij przycisk OK lub odczekaj
(7 sekund) na przejscie do gtéwnego

ekranu wyswietlacza.

UWAGA! Jesli przetgcznik zaptonu todzi jest podtgczony do wejscia Key Sense z tytu
panelu sterowania (rozdziat 3), system bedzie automatycznie wigczany podczas
wiaczania zaptonu (silnika).

11 WYLACZANIE SYSTEMU
UWAGA!

Przy zataczonej funkcji automatycznego czyszczenia (rozdziat 9.2) system automatycznie

wyjdzie ze stanu uspienia i okresowo przeprowadzi 3 kolejne cykle czyszczenia, gdy
bedzie wytaczony.

111 WYLACZANIE - POJEDYNCZY PANEL STEROWANIA

1. Aby wytaczyc¢ system, nalezy nacisngé

i przytrzymac przycisk ZASILANIE.
WYLACZANIE

2. Na wyswietlaczu pojawi sie odliczanie.
3

3. Nalezy przytrzymywac przycisk
ZASILANIE, az odliczanie dojdzie do 1;
w przeciwnym wypadku system powroci

do gtéwnego ekranu wyswietlacza. Wycofywanie
separatoréw

WYLACZANIE

4. System zostaje wytgczony, a separatory
sg automatycznie sktadane.

1.2 WYLACZANIE - WIELE PANELI STEROWANIA

Jesli zainstalowano wiecej niz jeden panel sterowania, nalezy wybrac, czy wytaczony
bedzie system, czy tylko dany wyswietlacz.

1. Nalezy nacisnac¢ i przytrzymac przycisk Wylaczanie systemu
ZASILANIE, dopdki nie pojawi sie menu Wylacz system »
System Turn-Off (wytaczanie systemu). Wytacz ekran »

2. A: Wybierz opcje Turn Off Display
(wytgcz wyswietlacz) i nacisnij przycisk

SELECT (wybierz), aby wytaczyé WYLACZANIE
wyswietlacz. Wycofywanie
Nacisnij przycisk ZASILANIE, aby separatorow
reaktywowac wyswietlacz

lub

B: Wybierz opcje Turn Off System
(wytagcz system) i nacisnij przycisk
SELECT (wybierz), aby wytgczyc
system.

System zostaje wytaczony, a separatory
sg automatycznie sktadane.
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11.3 INSTALACJA PRZELACZNIKA ZAPLONU

Jesli przetacznik zaptonu todzi jest podtgczony do wejscia Key Sense z tytu panelu
sterowania (rozdziat 3), system bedzie automatycznie wytgczany podczas wytaczania
zaptonu (silnika).

12 USTAWIENIA WYSWIETLACZA

1. Nacisnij przycisk MENU.

Menu systemowe

2. Wybierz opcje Display Setup ® Informacje o systemie »
(konfiguracja wyswietlacza) i nacisnij
przycisk SELECT (wybierz). Ustawienia AUTO »

% Konfiguracja separatora »

=Y stawienia ekranu b
¥ Resetowanie Pitch i Roll »

WSTECZ WYBIERZ

3. Wybierz opcje Brightness (jasnosc¢) = Ustawienia ekranu
i nacisnij przycisk SELECT (wybierz), » m 90 %
aby dostosowac jasnos¢ wyswietlacza — N
na skali 1-100%. Wybdr menu nie jest s Tryb wyswietlania = Dzien
dostepny, jesli opcja Display Mode (tryb
wyswietlacza) jest ustawiona na Auto.

4. Wybierz opcje Display Mode (tryb
wyswietlacza) i ustaw ja na Auto
(domysine ustawienie), Day (dzien) lub
Night (noc).

UWAGA!

Przy ustawieniu trybu wyswietlacza

na Auto wyswietlacz automatycznie
dostosowuje jasnos$¢ w zaleznosci od
oswietlenia otoczenia i przetacza sie
pomiedzy trybem dziennym (ekran
normalny) i nocnym (ekran czerwony).
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13 KONFIGURACJA ZAAWANSOWANA

13.1 PRZYWRACANIE USTAWIEN FABRYCZNYCH

Aby przywréci¢ domysine ustawienia i domysing krzywa automatycznej regulacji kata
pitch, nalezy przeprowadzi¢ przywracanie ustawien fabrycznych.

A WAZNE Przywrdcenie ustawien fabrycznych resetuje wszystkie wartosci
i ustawienia w systemie.
Mozna wykona¢ kopie zapasowa (rozdziat 13.2) i ponownie
zainstalowac ustawienia lub krzywg automatycznej regulacji kata
pitch po przeprowadzeniu przywracania ustawien fabrycznych.

1. Naciénij przycisk MENU. D § Menu systemowe

2. Wybierz opcje Advanced Setup ¥ Resetowanie Pitch i Roll »
(konfiguracja zaawansowana) i nacisnij
przycisk SELECT (wybierz).

3 Wybierz zr. sygnalu GPS »

“ Ustaw jednostki »
Select Language »

Ustaw. Zaawansowane W

3. Wybierz opcje Factory Reset
(przywracanie ustawien fabrycznych)
i nacisnij przycisk SELECT (wybierz). Ustaw. zaawansowane

4. Nacisnij OK w oknie dialogowym, aby Przywroc ust. fabryczne »

potwierdzic. Imp./leksp. krzyw. Pitch »
5. System zresetuje wszystkie ustawienia Imp./eksp. konf. systemu »
i wytaczy sie.

6. Uruchom system i przeprowadz
ponowng konfiguracje systemu
(rozdziat 5).

13.2 IMPORTOWANIE/EKSPORTOWANIE DANYCH

Utworz kopie zapasowag krzywej automatycznej regulacji kata pitch oraz ustawien
systemu w pamieci USB, aby wykorzystac jg pdzniej przy ponownej instalacji systemu
i/lub przenoszeniu ustawien pomiedzy panelami sterowania/todziami.

A WAZNE Podczas importowania/eksportowania danych do systemu musi by¢
podtgczana pamie¢ USB sformatowana w systemie FAT32.

1. Nacisnij przycisk MENU. Q Menu systemowe

2. Wybierz opcje Advanced Setup X Resetowanie Pitch i Roll »
(konfiguracja zaawansowana) i nacisnij

. . .
przycisk SELECT (wybierz). & Wybierz zr. sygnalu GPS »

% Ustaw jednostki »
Select Language »

Ustaw. Zaawansowane »
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3. Usun ostone ztagcza USB (A) z tytu
panelu sterowania i podtacz pamiec
USB do ztacza DEVICE (urzadzenie)
przed rozpoczeciem eksportowania/
importowania.

1BUS IN

ce 1-8US OUT

MODEL NAME: CP-S 1232V DC.
PARTNO. 2011139 === 10W.
‘Compass Safe Distance 0.5m

ZIPWAI

4. Wybierz opcje Pitch Curve Imp/Exp
(importowanie/eksportowanie krzywej
pitch) lub System Config Imp/Exp Przywré¢ ust. fabryczne »
(importowanie/eksportowanie Imp.feksp. krzyw. Pitch »
konfiguracji systemu), nacisnij przycisk
SELECT (wybierz) i postepuj zgodnie
z instrukcjami.

Ustaw. zaawansowane

Imp./eksp. konf. systemu »

5. Pamietaj, aby usunac¢ pamie¢ USB
i ponownie zamontowac ostone ztgcza
po zakonczeniu czynnosci.

14 INTEGRACJA SYSTEMU Z NMEA 2000

Po podtgczeniu do sieci NMEA 2000 system komunikuje sie z innymi kompatybilnymi
urzadzeniami podtgczonymi do sieci w celu umozliwienia integracji systemoéw. Informacje
na temat podtaczania do sieci NMEA 2000 - patrz schemat instalacji elektrycznej w
Instrukcji instalacji.

System Zipwake przesyta dane w celu
umozliwienia monitorowania na urzgadzeniach
zgodnych z NMEA 2000, takich jak wyswietlacze
wielofunkcyjne lub plotery. Mozliwe jest

takze sterowanie funkcjami i ustawieniami
Zipwake z zewnetrznych urzadzen za pomoca
zastrzezonych danych w protokole NMEA 2000.
Za pomoca urzadzen zewnetrznych nie mozna
recznie sterowac potozeniem separatordow.

Szczegdtowe informacje na temat dostepnych wysytanych i odbieranych sygnatéw oraz
szczegotowe informacje konieczne do opracowania zewnetrznej aplikacji sterujacej
znalez¢ mozna w Instrukcji programowania (dostepna na zyczenie, wiecej informacji na
stronie www.zipwake.com).
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15 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

15.1 INFORMACJE O BLEDACH SYSTEMU

Migajacy symbol btedu (A) informuje

o btedach systemu, ktére wymagaja uwagi
uzytkownika. Symbol btedu separatora (B)
informuje o btedzie dotyczacym jednego
lub kilku separatoréw. Aby uzyskac
dostep do kompletnej listy opiséw btedow
i dziatan korygujacych, zobacz rozdziat
15.3.

1. Nacisnij przycisk MENU.

2. Wybrac¢ opcje System Information
(informacje o systemie) i nacisngc¢
przycisk SELECT (wybierz).

3. Wybrac wiersz z kodem btedu
i nacisnac¢ przycisk SELECT (wybierz).

4. Wybrac kod btedu i nacisng¢ przycisk
SELECT (wybierz).

5. Odczyta¢ komunikaty o btedach
i przejs¢ do rozdziatu 15.3, aby uzyskac
informacje o dziataniach korygujacych.

14.2 OSTRZEZENIE O AKUMULATORZE
Sprawdzi¢ stan akumulatora, jesli po

witgczeniu systemu pojawi sie symbol

btedu akumulatora (A).

Menu systemowe
Informacje o systemie b
i~ Ustawienia AUTO »
& Konfiguracja separatora »
0 Ustawienia ekranu »
¥ Resetowanie Pitch i Roll »

WSTECZ VWYBIERZ

Informacje o systemie
Panel mostka giéwnego »
Separator na bakb. 1 »
Separator na sterb. 1 »

Komunikaty o bledach »
1 Napigcie zasilania 78V
E Temp. sterownika 26°C
E Temp. silnika 23°C

(™ Czas pracy
WSTECZ

Error Code E008
Zbyt niskie napigcie

ZiPWAKE

Series S Panel mostka gtownego
Wersja 2.6

A uwaca

System kontroli trymowania moze
mie¢ wptyw na utrzymanie kursu
fodzi. Zawsze skupiaj uwage na
kierowaniu fodz
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15.3 DZIALANIA KORYGUJACE BLEDY

SprawdzZ ponizsze dziatania korygujace, aby rozwigzac zaistniate problemy. Odwiedz strone www.
zipwake.com, aby uzyskac aktualne informacje o produkcie, aktualizacje oprogramowania i informacje
o dziataniach korygujgcych btedy. Jesli problem pozostaje nierozwigzany, skontaktuj sie ze
sprzedawca, aby uzyska¢ wsparcie i/lub jednostki zamienne.

Komunikaty o btedach panelu sterowania

Zbyt niskie napigcie zasilania
* Sprawdzi¢ napigcie zasilania (>12 V).

« Sprawdzic¢ potaczenie przewodu zasilajacego z akumulatorem.

Zbyt wysokie napiecie zasilania
* Sprawdzi¢ przewdd zasilajacy jednostki dystrybucji.
* Sprawdzic¢ napiecie zasilania (12-32 V).

Awaria przycisku/kota

* Sprawdzi¢, czy przyciski lub kota s zablokowane.

* Uzyc¢ Swiezej wody do zwilzenia i usunigcia wszelkich
zabrudzen z przedniej czesci panelu sterowania.

Btad akcelerometru/zyroskopu

* Wytaczy¢ system na 10 minut, nastepnie ponownie go
wiaczyc.

Temperatura panelu zbyt wysoka

Sprawdzi¢, czy panel jest zamontowany w poblizu zrodta
ciepta.

Sprébowaé zamontowacé panel w innym (chtodniejszym)
miejscu.

Btad programu
* Zrestartowac system.

+ Odwiedzi¢ strone www.zipwake.com, aby uzyskac¢ dostep do
aktualizacji rozwigzujacych problem

Separator nie jest podtaczony

* Sprawdzi¢ przewody jednostki serwomechanizmu pod katem
uszkodzen.

* Wyczysci¢ i ponownie podtaczyé ztgcza do jednostki
dystrybucji.

Btad komunikacji
* Sprawdzic¢ przewody systemu pod katem uszkodzen.

* Wyczyscic i ponownie podtaczyé ztgcza do jednostki
dystrybucji i paneli kontrolnych.

Brak sygnatu GPS

Sprawdzi¢ zrodto GPS oraz status GPS na stronie menu Select
GPS Source (wybierz zrédto GPS) (domysine ustawienie to
Auto).

Jesli zainstalowany jest zewnetrzny system GPS lub NMEA
2000 GPS, sprawdzic¢ przewody pod katem uszkodzen.

Sprawdzi¢, czy zrodto NMEA 2000 GPS jest wtaczone.
Wyczyscic¢ i ponownie podtaczy¢ ztgcza panelu sterowania.

15.4 INNE BLEDY

Komunikaty o btedach separatora/jednostki

serwomechanizmu

Zbyt niskie napigcie zasilania

+ Sprawdzi¢ napiecie zasilania (>12 V).

+ Sprawdzi¢ potaczenie przewodu zasilajacego z akumulatorem.
+ Sprawdzi¢ przewdd zasilajacy jednostki dystrybucii.

Zbyt wysokie napigcie zasilania
+ Sprawdzi¢ napigcie zasilania (12-32 V).

Uderzenia separatora zbyt krétkie

Zrestartowac system.

Usunac front separatora i sprawdzi¢, czy topatki poruszaja sie
prawidtowo. Usunac¢ wszelkie porosty, zabrudzenia i farbe.
Ponownie zainstalowac front, uruchomic separator i sprawdzi¢,
czy topatki poruszaja sie prawidtowo.

Uderzenia separatora zbyt dtugie
Zrestartowac system.

Usunac front separatora i sprawdzié, czy topatki poruszaja sie
prawidtowo. Usung¢ wszelkie porosty, zabrudzenia i farbe.

Ponownie zainstalowac front, uruchomic separator i sprawdzié,
czy topatki poruszaja sie prawidtowo.

Awaria uktadéw elektronicznych
* Zrestartowad system.

+ Odwiedzi¢ strone www.zipwake.com, aby uzyska¢ dostep do
aktualizacji rozwigzujacych problem.

Przeciazenie, separator zablokowany

Sprawdzic¢ separator i przestrzen pomiedzy topatkami pod
katem porostoéw, zabrudzen lub farby.

Usunac front separatora i sprawdzié, czy topatki poruszaja sie
prawidtowo.

Ponownie zainstalowac front, uruchomic separator i sprawdzi¢,
czy topatki poruszajg sie prawidtowo.

Wysoka temperatura napedu silnikowego

+ Wytaczy¢ system na 10 minut, nastepnie ponownie go
wiaczyé.

Wysoka temperatura silnika

* Wytgczyc system na 10 minut, nastepnie ponownie go
wiaczyc.

Awaria czujnika Halla silnika

* Wytaczyc system na 10 minut, nastepnie ponownie go
wiaczyc.

Awaria napedu silnikowego

* Wytaczyé system na 10 minut, nastepnie ponownie go
wihaczycé.

Automatyczne funkcje kontroli systemu sa wytaczone/wytaczaja sie lub naprzemiennie sie wtaczaja i wytaczaja
(sytuacja moze mie¢ miejsce w przypadku btedu systemowego lub braku sygnatu predkosci GPS).

* Sprawdzi¢ migajaca ikone btedu podczas wtaczania funkcji automatycznej regulacji kata pitch.

* Sprawdzi¢ menu System Information (informacje o systemie) i powyzsze komunikaty o btedach, aby rozwigzac¢ problem.

Automatyczna regulacja kata pitch wtacza i wytacza sie naprzemiennie
(sytuacja moze miec¢ miejsce w przypadku stabego sygnatu GPS lub stabego zasiegu satelity).

* Sprawdzi¢ status GPS w menu Select GPS Source (wybierz zrédto GPS). Ustawié¢ GPS Source (zrédto GPS) na Auto.

« Podtaczy¢ zrédto sygnatu GPS NMEA 2000, jesli jest dostepne. Odnies¢ sie do instrukcji instalacji.

« Zainstalowac zewnetrzny system GPS Zipwake, jesli panel sterowania jest zamontowany pod ostong ekranujaca (dachem).

Odnies¢ sie do instrukcji instalaciji.

L6dz przechyla sie na lewa burte, gdy koto roll jest przekrecane na prawa burte (w prawo) przy pewnej predkosci.

* Sprawdzi¢ sposdb podtaczenia separatoréw do jednostki dystrybucii.
Odniesc¢ sie do instrukcji instalacji, aby uzyskac informacje o prawidtowym sposobie podtaczania.
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16 KONSERWACJA

A WAZNE Nalezy zawsze uzywac funkcji sterowania do poruszania topatkami
separatoréw. Nigdy nie probowadé wymuszad dziatania topatek separatorow reka.

16.1 URUCHAMIANIE

Przed uruchomieniem todzi nalezy pomalowac separatory farbg przeciwporostowa.

Jesli jest to mozliwe, nalezy uzyc farby w rozpylaczu (zalecane). Gdy farba wyschnie,
nalezy usuna¢ nadmiar farby znajdujacy sie pomiedzy topatkami separatoréw. Przed
uruchomieniem todzi nalezy wykonac petne uderzenia topatek separatoréow za pomoca
funkcji sterowania, aby upewnic sie, ze poruszaja sie swobodnie i prawidtowo. Odnies¢ sie
do instrukcji instalacji, aby uzyska¢ dodatkowe informacje.

Nalezy zweryfikowad, czy poziom momentu obrotowego serwonapedow jest prawidtowy
za pomocy sprawdzania separatorow (rozdziat 9.3).

16.2 WYCIAGANIE £tODZI Z WODY

A WAZNE Podczas wyciggania todzi z wody nie umieszczac bloczkow
wspierajacych w taki sposdb, by stykaty sie z separatorami lub blokowaty topatki
separatoréw.

Po wyciggnieciu todzi z wody nalezy uzy¢ myijki cisnieniowej, aby usunac¢ wszelkie porosty
lub zabrudzenia z separatoréw. Catkowicie rozwinac¢ topatki separatoréw za pomoca
funkcji sterowania i umyc¢ je pod cisnieniem. Sprawdzi¢ topatki pod katem uszkodzen.

Po zakonczeniu czyszczenia schowac topatki separatoréw poprzez wytaczenie systemu.
Sprawdzi¢ ostony przewoddw pod katem prawidtowego zamocowania i ewentualnych
uszkodzen. Jesli t6dz jest wyciggana z wody po dtugim czasie, zalecamy tymczasowe
usuniecie frontéw separatoréw i doktadne sptukanie pod cisnieniem wewnetrznych czesci
separatorow.

A WAZNE Podczas czyszczenia panelu sterowania:

« Uzywac wytacznie swiezej wody i przeciera¢ panel delikatng
$cierka podczas czyszczenia przednich czesci paneli sterowania.

» Nie wyciera¢ wyswietlacza/ekranu suchg szmatka, poniewaz moze
to spowodowac zarysowanie powtoki ekranu.

¢ Nie stosowac srodkéw szorujgcych lub produktdw opartych na
kwasach/amoniaku.

¢ Nie uzywac myjki cisnieniowej.
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17 AKTUALIZACJA SYSTEMU

Mozna aktualizowad oprogramowanie dynamicznego systemu kontroli wywazenia.
Odwiedz strone www.zipwake.com, aby uzyskac¢ informacje o aktualnych wydaniach
oprogramowania.

A WAZNE Plik z aktualizacjg oprogramowania podczas aktualizacji systemu
musi by¢ zapisany w katalogu gtéwnym pamieci USB sformatowanej
w systemie FAT32.

1. Pobierz plik z aktualizacja
oprogramowania ze strony
www.zipwake.com.

2. Skopiuj plik z aktualizacja
oprogramowania do katalogu gtéwnego
w pamieci USB.

3. Usun ostone ztgcza USB (A) z tytu
panelu sterowania i podtacz pamiec
USB do ztacza DEVICE (urzadzenie).

1BUS IN

4. Zrestartuj system i postepuj zgodnie

ce
z instrukcjami na wyswietlaczu. NMEA 26

MODEL NAME: CP-S 1232V DC.
PARTNO. 2011139 === 10W. o
‘Compass Safe Distance 0.5m

5. Pamietaj, aby usung¢ pamie¢ USB ZPAKE s et

i ponownie zamontowac ostone ztacza
po zakonczeniu czynnosci.

UWAGA!
Twoja konfiguracja systemu (ustawienia uzytkownika) i krzywa automatycznej regulacji
kata pitch nie zostang usuniete podczas aktualizacji do nowej wersji oprogramowania.

Mozna réwniez wykonac aktualizacje wsteczng do wczesniejszych wersji oprogramowania.
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Odwiedz strone www.zipwake.com, aby uzyskadé
dodatkowe informacje:

* Instrukcja obstugi i instrukcja instalacji w réznych jezykach

» Specyfikacje produktu, w tym lista akcesoridow i czesci
zamiennych

* Przyktady zastosowan i opcje montazu separatoréow
* Schematy i modele 3D przedstawiajgce komponenty systemu

» Aktualizacje oprogramowania do dynamicznego systemu
kontroli wywazenia

* Instrukcja programowania do opracowywania zewnetrznych
aplikacji sterujacych

ZiPWAKE

CHOOSE COMFORT. ENJOY PERFORMANCE.



